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SIMULADOR INTELIGENTE PARA ENTRENAMIENTO EN APLICACIONES INDUSTRIALES

El DL SMARTINDUSTRIAL es un software que se ha desarrollado
para enseiar miltiples aplicaciones como PLC, accionamiento de
frecuencia variable, control de accionamientos de motor y sensores
de una manera Onica y efectiva.

Con este software, los estudiantes pueden mejorar su experiencia
individual en el estudio de aplicaciones eléctricas en la préctica.

Los estudiantes podrdn desarrollar varios proyectos que traten de
los siguientes temas:

Instalaciones industriales basicas y avanzadas;
Arranque de motores bésicos y avanzados;
Arranque del motor con sensores;

Arranque y control de motores con Codesys, Portal
TIA y VFD;

Este software podrd reproducir las caracteristicas y comportamientos

de los sistemas diddcticos de instalaciones eléctricas industriales de
DE LORENZO.

Con este tipo de software desarrollado por DE LORENZO, los
estudiantes pueden aprender a su propio ritmo y los profesores
pueden tener mds tiempo para apoyar a la clase, gestionar y mejorar
el proceso porque, a diferencia de ofros simuladores sencillos, ofrece
los siguientes beneficios:

@ DL 2102T = Industrial Electrical Installations

< Experiments
Topic Content

EXPERIMENT 1

MOTOR STARTING AND
CONTROL WITH LIMIT
SWITCH (POSITION SENS..

EXPERIMENT 2
APRENDIZA"E MOTOR STARTING AND
PROFESIONAL CONTROL WITH INDUCTIVE
SENSOR

EXPERIMENT 3

MOTOR STARTING AND
CONTROL WITH
CAPACITIVE SENSOR

EXPERIMENT 4

MOTOR STARTING AND
CONTROL WITH
PHOTOELECTRIC BARRAG...

EXPERIMENT 5

HERRAMIENTAS ELECTRICAS

EXPERIMENT 3 - Wiring

‘:c

General Features:

Power supply: 10 + 30 Vdc (ripple 10% max).

Output: normally open.

Switching fregency: 200 Hz.

Maximum output current: 150 mA.

Voltage drop at maximum supplied current: minor equal 3 V.
No load absorption: minor equal 5 mA.

Switching distance D: 3 + 8 mm, adjustable.

Signaling led light in the presence of the target (with load).
Protection against reverse polarity and short circuit of the
load.

Power Circuit:

The circuit diagram is constituted by a single-phase
transformer T with a primary voltage connected to the
network supply and the secondary 24V, a stop pushbutton
$0Q, a start pushbutton $1Q, three pilot lights H1H, H2H and
H3H, a contactor K1M, a motor M1, a thermal relay F1F, a
relay K1T with its two contacts (NC and NO) and the
capacitive proximity sensor under test Sl.

EXPERIENCIA PROFESIONAL

POTENTE SIMULADOR 3D

SITUACIONES DE LA VIDA REAL
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1. GUIA EFICAZ PARA EL ESTUDIANTE
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Posibilidad de acceder a temas de aprendizaije, con teoria, instrucciones y propuestas de experimentos.
El software incluye una versién virtual de los sistemas diddcticos de instalaciones eléctricas industriales de DE LORENZO.

DL GPENLAB-S5EM -]
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S Industrial Installations Trainer
Topic Content

EXPERIMENT 1
5 ONTROL

EXPERIMENT 2

CONTACTOR

EXPERIME
LOGIC

El estudiante inicia sesién para poder realizar un seguimiento de su progreso. ...elige uno de los temas de aprendizaje ...accede a la teoria, experimenta propuestas e instrucciones

2. VALIDACION AUTOMATICA DE LAS TAREAS DE LOS ESTUDIANTES

El software verifica automdticamente si el estudiante ha completado con éxito cada tarea para permitirle pasar a la siguiente.

AT DL 21027 + Iechustsiad Ebeetrical instalation. 8 X 5 DL H0IT - beeburstsiel Electriesl InstaBstions [- I
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CHECK WIRING

3/4

| . . , . , , o ...y después de hacer todo correctamente, ejecuta el experimento
El estudiante trabaja en el montaje de la méquina eléctrica ...luego hace las conexiones eléctricas y responde a preguntas sobre el mismo
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ENTORNO 3D PARA OFRECER
EXPERIENCIA PRACTICA REAL A LOS ESTUDIANTES
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CONECTA AL PROFESOR, AL
ESTUDIANTE Y A LA ESCUELA

El servidor en el cloud de De Lorenzo recibe las actividades de
los estudiantes y proporciona informes y andlisis a profesores
e instituciones. Ademds, un estudiante puede comenzar a
trabajar en la escuela y continuar en casa o viceversa.

Eso significa que los profesores pueden monitorear a los
estudiantes y en base al informe en la nube proporcionado
De Lorenzo, los profesores pueden dar el apoyo que un
estudiante especifico pueda necesitar.

:POR QUE ES UN SMARTSIM?

COMPATIBLE CON EL DL-SMART-DASHBOARD (SE VENDE POR SEPARADO)

LOS PROFESORES PUEDEN SEGUIR EL PROGRESO
DE LOS ESTUDIANTES

El profesor puede hacer y acceder a todo lo que pueda
el estudiante. Ademds, también puede acceder al portal
del panel. Incluye informes interesantes y andlisis que ayu-
dan al profesor a monitorear el grupo en tiempo real, asi
como a identificar a los estudiantes que lo estdn haciendo
muy bien, asi como a aquellos que necesitan ayuda, que
no estén trabajando en absoluto y que parecen estar “en-
gafando”.

Informe de tareas

Se frata de una herramienta importante, ya que proporciona
pruebas de las actividades en las que ha ’rrclqiado el alum-
no, lo que significa que la escuela tiene pruebas de las ac-
tividades précticas que ha realizado el alumno a distancia,
con informacién detallada al respecto.

Curso Tarefa Timestamp IsDon

3/9/2020 6:33:37 PM False
11/22/2019 7:14:00 PM  False

Scripts 1.1 - Abrindo uma tela modal

Desenvolvimento de sistemas 2.6 - Implementar Graficos
supervisorios

Desenvolvimento de sistemas 2.5 - Montar interface principal 11/18/2019 50415 PM  True
supervisorios

11/18/2018 4:28:54 PM  True

Desenvolvimento de sistemas 2.4 - Construindo os objetos da aplicagio

11/15/2019 5:35:44 PM True

Desenvolvimento de sistemas 2.3 - Explorando Recursos
supervisarios

Desenvolvimento de sistemas 2.2 - Conhecendo o Elipse E3 11/15/2019 5:10:00 PM  True
SUPErvVISOnos

Desenvolvimento de sistemas 2.1 - Comunicagio OPC 11/14/2019 125742 PM  True
supervisorios

Desenvolvimento de sistemas 1.8 - Comandos pelo supervisério 11/14/2019 11:25:14 AM  True

EL PROFESOR PUEDE VER CUALES ESTUDIANTES
ESTAN A TIEMPO

Con esta inferfaz, el profesor puede elegir qué grupos desea
monitorear, para verificar quién esté a tiempo, quién estd
pendiente, efc. Es posible definir el porcentaje de progreso
esperado en relacién con las tareas disponibles en el curso.

Y YT TR
o]

Curs Controle de Processes Al

Alunc I Attvidades feitas [ Minimo at idades .
T R— g
T 3 |
T 3| 7 |
T 3] 7
T — 3] 7 5
m:‘ ol T
T I 2 o
e i 27 [
[ soomied ] F 7

12 a7l 7|

T — - = ,
T — | 27 7
T 34 | 3
___...__.—{n : z
T M 2 2
1 1) 7
—TTTTE— 7
T 3 21 ]

Toul l_-l a1 i 5

RITMO

Este otro cuadro de mando muestra el nimero de activida-
des que los alumnos redlizaron diaria y semanalmente. El
profesor puede decidir verificarlo con respecto a todo un
grupo/clase o un estudiante especifico.

Atividades feitas nas
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PRUEBAS POR TAREA

Este grafico ayuda al i)rofesor a entender qué tarea
puede ser la mas dificil y cudl puede ser la més facil
para ajustar los plazos.

Tentativas por Tarefa

Tentativas @:>=10 @1 82 @3 94 85 86 87

Metodos de Ziegler-Michols{Malha Fechada) - ..

Controlal
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Controlader PID - Valvula

ultimas 25 semanas
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ES UN

n INDUSTRIAL ELECTRICAL INSTALLATIONS:

PARA

QUE PUEDAN APRENDER POR Si MISMOS

OPIC 7 - Motor Starting & Control With PLC (TIA Porial)

Motor Starting & Control With PLC (TIA Portal)

Motor Starting & Control With PLC (TIA Portal)

Programmable Logic Controller

Programmable Logic Controller (PLC) is the intelligence part of an automation process, that s,
it is responsible for controlling the whole process.

When there is a need to manage processes in an automated way, it is necessary to use

TIENE

EXPERIMENT 1 - SINGLE - POLE CONTROL AUXILIARIES

1. SINGLE - POLE CONTROL AUXILIARIES

Understand the operation of closing and opening contacts as devices to close and open an
electric circuit.

RESUMEN DE CARACTERISTICAS

o INDUSTRIAL ELEGTRICAL INSTALLATIONS

COMPRUEBA AUTOMATICAMENTE LAS ACTIVIDADES DE LOS

ESTUDIANTES PARA QUE PUEDAN SEGUIR ADELANTE,

Validation Log

LOS PROYECTOS INCLUYEN

< Experiments

Topic Content

EXPERIMENT 1

SINGLE - POLE CONTROL
AUXILIARIES

EXPERIMENT 2
CONTACTOR

EXPERIMENT 3
LOGIC OPERATORS (AND)

EXPERIMENT 4
LOGIC OPERATORS (OR)

EXPERIMENT 5
OGIC OPERATORS (NOT)

EXPERIMENT 1 - Wiring

w

Now that you have finished the assembly of the
components, you must carry on with the connections as
showed in the following image. When you h, click the
"CHECK WIRING" button at the end of this page.

CHECK WIRING

LOS PROFESORES PUEDEN

Y VERIFICAR EN QUE PUNTO NECESITAN AYUDA

SMARTSIM USER PROGRESS

=1Fsp

& SMARTSIM @ Grou

SMARTSIMs

Students (IFSF) Smartsims Froaress (IFSP]

Jsor Firs Naana ActessCount Timastanmg op

VB Virtualrocess Control ALANA BYATRIZ LOPES SAN MARTIN 3 March31,3021,610PM  Contralwith PLC saLiN CONTACT Wiing Brot Leonardo Eontrolsh
equipment capable of controlling the whole process, that is, receive signals, process them and nentab - Elecric Machines ALANABYATRIZ LOPES SAN MARTIR 3 Marth3L2021615PM  Contialwith L SEALINCONTACT Mechanical Assembly  Prot. Leonardo (Controle)
send command signals to the actuators. In other words, for the system to work in an intelligent il Fectric Instoliations CLODOALDO DE SOUZA FARIA JUNIDR 3 March31,7071,608PM  Contral withPLC SEALINCONTACT Wiring Prok.Leonardo [Controle)
way we need a "brain” that has enough information to make decisions. The PLC programming is DLB- Industriel Elsct CLODOALDO DE SOUZA FARIA JUNIOR 5 March31,202,607PM  Comtrol with PLC SEALIN CONTACT Mechanical Assembly  Prof. Leonsrde (Contralh
done with a specific software according to the equipment that will be used. We will use a DLG- Ingustril Electr DANIEL PEREIRADE SALES 3 Mrch25.20211000PM  Contral With PLC - Codesys  SEALIN CONTACT As Prot Leonardo (Controlel
Slemens PLC, so the software that we will use Is the Totally Integrated Automation Portal (TIA GANIEL PEREIRAGE SALES 3 Marhz,20m30m3AM  Flowcorol PROPORTIONALINTEGRAL DERIATIYE CONTROLOF THEFLOW  Mesurements erat L onardo cantrole
Portal). In it, we will use the Ladder language, which is the most used nowadays, for the PLC March 25,2021, 5108 Flom ool PROPORTIONALINTEGRALDERNATIVE CONTROLOF THEFLOW  Wiring Prot Leonardo Controld)

programming. Rows1-601%6 ¢ b March23,2021,1109AM  FlowControl PROPORTIONALINTEGRAL DERIVATIVE CONTROLOF THEFLOW  Mechanical Ascambly  Prot Leanardo (Controleh

Tha ocial ot iaket iat ba'a s memabie Fevtoe!n Ipkestrial Bnvem At AR PLC e P — Mareh 25, 2021, 10407 M Flow Contred PROPORTIONAL INTEGRAL-DERIVATIVE CONTROLOF THEFLOW  Wiring Brat Leorarss (Controle)

Merch 25, 2024, 1047 AM  FlowControd PROPORTIONALINTEGRALDERIVATIVE CONTROLOF THEFLOW  Maschanical Assembly  Prof Leonsrdo (Controle)

widely used equipment, but it is not the only one that is used for this purpose, althought is one
of the best known. We can mention several examples of processes in which PLC Is used, such
as level control, flow control, conveyor automation, and other application:

In the past, most processes were controlled by electrical commands that occupied a large
physical space. If there was a need to make some changes or even repairs, it would be
necessary to undo some electrical command panels, occurring a considerable waste of time.

With the use of a PLC, the need for changes in the installation would be considerably less, being
necessary only a computer to manipulate the program. With this it is possible to simplify the
change of processes, reducing time, labor, and consequently obtaining significant profits.

The programmable logic controller is considered a computer because it contains CPU, memory,

IS8+ Comandos Citricas.
1F5P- Contrale

FSP. Comversso

1F5P - Méquines Bétrices
FSP. PROFESSORES

1158 - ades Supsrvissrios

Rows 1-6af 7

CIENYTEC LTDA - info@cienytec.com - Teléfono y WhatsApp 57-601-467-2719 - www.cienytec.com

{MaqEletn)
Prof Leonarta (Controle)

Prot Leanarde (Controle)

Mareh 25, 2021, 10117 A
March 25, 3021, 10:14 Ab
Mareh 25. 2021, 1014 A
March 23, 7071, 10413 M
Mareh 25, 2021, 1009 AM

March 25. 2021, 10:08 AM

FlowControl
Flow Control
Flow Conal
Flow Control
Flow Contral

FlowControl

PROPORTIONAL DERIVATIVE GONTROL OF THE FLOW
PROBORTIONAL DERIVATIVE EONTROLOF THE FLOW
PROPORTIONAL DERIVATIVE CONTROL OF THE FLOW
PROPORTIONAL INTEGRAL CONTROLOF THEFLOW.
PROPORTIONALINTEGRAL CONTROLOF THE FLOW.

PROPORTIONALINTEGRAL CONTROLOF THE FLOW

Miechanical Assembly

Wiring

Mischanical Assambly

Prat.Leonardo (Cantrol)
Brot Leorardo (Contrale)
Prot.Leonardo (Controlel
Frot Leanardo Controlc)
Brof Lzonardo (Controle)

Prot Leonardo (Controlel

Rows 1-180f35 ¢« b
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¢COMO AYUDA AL PROFESOR?

Con este software, el profesor pasa menos tiempo explicando temas, verificando
las actividades de los estudiantes y ayudando a los estudiantes a identificar errores
que no permiten la finalizacién exitosa del experimento.

Eso significa que el profesor tiene mds tiempo para manejar la clase, ayudar a los
estudiantes que necesitan mds atencién y hacer mejoras. Los dos puntos siguientes
conceden tales beneficios:

1) El software verifica autométicamente los experimentos llevados a cabo por los
estudiantes y proporciona retroalimentacién relevante:

Al igual que en un juego que tiene diferentes fases con desafios y misiones,
el software DL ELECTRICAL INSTALLATION incluye experimentos prdcticos que
deben completarse con éxito para permitir que el estudiante acceda al siguiente.

El profesor no necesita verificar continuamente si el estudiante realizé el experimento.
Ademés, muchas preguntas que los estudiantes harian sobre “lo que podria estar
mal” son autométicamente “contestadas” por el software cuando el estudiante no
realiza el experimento con éxito. La siguiente imagen resume este proceso.

DESAFIO

Estudiante
desarrolla una
solucién

Instrucciones del

Siguiente
experimento

experimento

Sugerencias de
comentarios

CONTENIDO COMPLETO

2) El software realiza un seguimiento del progreso de los estudiantes y permite
la exportacién de informes:

En cualquier momento, el profesor puede verificar cudntos y, especificamente,
qué experimentos ha completado el estudiante. Este informe puede utilizarse para
realizar un seguimiento de las actividades de los estudiantes y puede considerarse
como una herramienta de evaluacién.

Este informe puede generarse y mostrarse directamente en el sistema o exportarse a una
hoja de célculo (consulte la imagen siguiente).

Timestamp Student Topic Experiment

2021-11-30

10:37 Da Vinci Basic Industrial Installations |1.1 - Single - pole control auxiliaries
2021-11-30

12:15 Da Vinci Basic Industrial Installations |1.2 - Contactor

2021-12-01

14:47:00 Da Vinci Basic Industrial Installations | 1.3 - Logic operators (and)

EXPERIENCIA DIDACTICA Y APLICACION

El software garantiza una experiencia completa en el campo de varias instalaciones
eléctricas. Los estudiantes pueden abordar este fema desde los conceptos basicos,
como las instalaciones industriales bésicas, hasta experimentos avanzados, como
el arranque de motores y el control mediante PLC.

A fravés de este sistema, es posible montar un nimero relevante de aplicaciones eléctricas
para llevar a cabo las siguientes experiencias didécticas:

* Instalaciones industriales bésicas

* Instalaciones industriales avanzadas

* Arranque de motores bésicos

* Arranque de motores avanzados

* Arranque del motor con sensores

* Arranque y control del motor con Codesys

* Arranque y control del motor con PORTAL TIA

* Arranque y control del motor con inversor (VFD)

CIENYTEC LTDA - info@cienytec.com - Teléfono y WhatsApp 57-601-467-2719 - www.cienytec.com

CONJUNTO DE COMPONENTES

€] DL IO sl Blectric ol mstallations - o

El sistema se basa en un conjunto de componentes que permiten el montaje de
instalaciones. El conjunto consta de los siguientes componentes:

1. Fuentes de alimentacién
2. Transformadores

3. Sensores

4. Interruptores

5. Botones conmutadores
6. Botones pulsadores

7. Relés

8. Contactores

9. Arrancadores

10

. Motores
11. VFD

Los PLC del sistema también incluyen lémparas, control de nivel, contadores de
impulsos, efc., para realizar todos los experimentos.

TEMAS DE APRENDIZAJE

Este software cubre 8 temas y propone 44 experimentos para los estudiantes. Los
experimentos se enumeran a continuacién, agrupados por temas de aprendizaie.
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TEMAS DE APRENDIZAJE

INSTALACIONES INDUSTRIALES BASICAS

L SR —___—3 B N\ . e

Con este kit, es posible realizar los siguientes experimentos:

Auxiliares de control unipolares

Contactor

Operadores légicos (AND)

Operadores légicos (OR)

Operadores légicos (NOT)

Autoalimentacién del contactor

Bloqueo entre contactores

Contactores controlados secuencialmente
Operado OR exclusivo

Temporizador retardado de excitacién estética
Temporizador retardado de desexcitacién estdtica
Temporizador electrénico estético

Entorno de simulador inteligente con 12 experimentos sobre el uso bdsico de contactores y relés femporizadores, aplicando
ambos en varias combinaciones diferentes, cada uno de los cuales indluye breves menciones tedricas y diagramas practicos de
los circuitos principales que se utilizan en instalaciones eléctricas industriales. Cada uno se divide en fres pasos: Montaije de los
médulos que se utilizardn, conexiones de cableado y simulacién.

Después de la simulacién, el estudiante fendré que responder a un formulario de evaluacién relacionado con el experimento para
desbloquear el siguiente.

CIENYTEC LTDA - info@cienytec.com - Teléfono y WhatsApp 57-601-467-2719 - www.cienytec.com

INSTALACIONES INDUSTRIALES AVANZADAS
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Con este kit, es posible realizar los siguientes experimentos:

Relé térmico

Arranque manual de esfrella/tridngub
Inversor manual

Control de secuencia temporizado
Generador de impulsos

Arranque automdtico de estrella/triéngulo
Arrancador de estrella/trigngulo con inversor
Frenado a contracorriente

Entorno de simulador inteligente con 8 experimentos sobre diferentes formas de arrancar un motor de induccién
asincrénico, tanto manual como automdticamente con la ayuda de un relé de tiempo, cada uno de los cuales
incluye breves menciones teéricas y diagramas prdcticos de Rc,)s circuitos principales que se utilizan en instalaciones
eléctricas industriales. Cada uno se divide en tres pasos: Montaje de los médulos que se utilizardn, conexiones de
cableado y simulacién.

Después de la simulacién, el estudiante tendrd que responder a un formulario de evaluacién relacionado con el
experimento para desbloquear el siguiente.
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TEMAS DE APRENDIZAJE

ARRANQUE DE MOTOR BASICO ARRANQUE DE MOTOR AVANZADO

Tl | R || R

e i 7.

Con este kit, es posible realizar los siguientes experimentos: Con este kit, es posible realizar los siguientes experimentos:
* Arrancador manual con resistencias del rotor * Arranque del motor con interruptor ¢
* Arranque automdtico con resistencias del rotor * Arranque Y/A con interruptor
* Variador de velocidad para motor Dahlander * Arranque e inversién con interruptor
e Variador de velocidad e inversor para motor Dahlander * Arranque Y/A con 2 sentidos de rotacién, con interruptor
* Inversor automdtico de direccién de rotacién del motor de induccién trifdsico * Variador de velocidad para motor Dahlander con interruptor
* Variador de velocidad para motor Dahlander, 2 direcciones de rotacién, con interruptor
Entorno de simulador inteligente con 5 experimentos con res a los conceptos bdsicos de arranque de motores, cada uno
incluyendo breves menciones tedricas y diagramas précficos de los principales circuitos que se utilizan en instalaciones industriales  Entorno de simulador infeligente con 6 experimentos en los que el estudiante avanzaré en el tema anterior y aprenderd
elécricas. Cada uno se divide en tres pasos: Montaje de los médulos que se ufilizardn, conexiones de cableado y simulacién. tfemas més avanzados sobre el arranque del motor, cada uno de ellos incluyendo breves menciones teéricas y
diagramas prdcticos de los principales circuitos que se utilizan en instalaciones eléctricas industriales. Cada uno
Después de la simulacién, el estudiante tendré que responder a un formulario de evaluacién relacionado con el experimentopara ¢ c?ivide en tres pasos: Montaje de los médulos que se utilizardn, conexiones de cableado y simulacién.

desbloquear el siguiente.
Después de la simulacién, el estudiante tendrd que responder a un formulario de evaluacién relacionado con el
experimento para desbloquear el siguiente.

CIENYTEC LTDA - info@cienytec.com - Teléfono y WhatsApp 57-601-467-2719 - www.cienytec.com
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ARRANQUE DEL MOTOR CON SENSORES ARRANQUE Y CONTROL DEL MOTOR CON PLCS (CODESYS)
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Con esfe kit, es posible realizar los siguientes experimentos: Con este kit, es posible realizar los siguientes experimentos:
* Arranque y control del motor con interruptor limitador (sensor de posicién) * Introduccion a la programacién de PLC
* Arranque y control del motor con sensor inductivo * Conceptos bésicos de oultomahzaaon de PLC
o o . e N .
* Arranque y control del motor con sensor capacitivo Arranque automdtico del motor n.1eo||5:1n-te PL.C, _
. : * Arranque remoto de un motor asincrénico trifésico con controles dobles
* Arranque y control del motor con sensor fotoeléctrico de barrido 2 . AT
o ) * Inversién controlada a distancia de un motor asincrénico trifésico
* Arranque y control del motor con sensor fotoeléctrico de reflexién > PR S
el o rivel " * Arranque controlado por control remoto de estrella-trigngulo de un motor asincrénico trifasico
* Arranque y control del motor con sensor de nivel magnético * Arranque con control remoto de estrella/triéngulo con inversién remota controlada
* Arranque y control del motor con variaciones de nivel * Interruptor de polarizacién de control remoto para un motor de dos velocidades (conexién Dahlander)
* Arranque y control del motor con programador de pulso * Interruptor de inversién de control remoto e interruptor de polarizacién de control remoto para motor de dos
. o _ velocidades
Entorno de simulador inteligente con 8 experimentos con respecto al arranque de motores con la ayuda de sensores, cada uno
|n<':|U){enc|o breves menciones teéricas y diagramas précticos de,los principales circuitos que se utilizan en instalaciones |no|u§!r|a|es Entorno de simulador inteligente con 9 experimentos con respecto al arranque y control de motores con la ayuda
eléciricas. Cada uno se divide en tres pasos: Montaije de los médulos que se utilizardin, conexiones de cableado y simulacién. del Software de Controlador Légico Programable (Codesrs), cada uno incluyendo breves menciones teéricas y
) _ 3 . ) . . _ . diagramas prdcticos de los principales circuitos que se utilizan en instalaciones industriales eléctricas. Cada uno
Después de la simulacién, el estudiante tendré que responder a un formulario de evaluacién relacionado con el experimentopara ¢ cf]:livide en fres pasos: Montaije de los médulos que se utilizardn, conexiones de cableado y simulacién.

desbloquear el siguiente.
Después de la simulacién, el estudiante tendré que responder un formulario de evaluacién relacionado con el
experimento para desbloquear el siguiente.
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ARRANQUE Y CONTROL DEL MOTOR CON PLC ( PORTAL TIA)

Con este kit, es posible realizar los siguientes experimentos:

Introduccién a la programacién de PLC

Conceptos bdsicos de automatizacién de PLC

Arranque automdtico del motor mediante PLC

Arranque remoto de un motor asincrénico trifdsico con controles dobles

Inversién controlada a distancia de un motor asincrénico trifésico

Arranque controlado por control remoto de estrella-trigngulo de un motor asincrénico trifésico
Arranque con control remoto de estrella/triangulo con inversién remota controlada

Interruptor de polarizacién de control remoto para un motor de dos velocidades (conexién Dahlander)
Interruptor de inversién de control remoto e interruptor de polarizacién de control remoto para motor de
dos veE)cidodes

Entorno de simulador inteligente con 9 experimentos con respecto al arranque y control de motores con la ayuda del
Software de Controlador Légico ProgramaE|e (Portal TIA), cada uno incluyendo Ereves menciones tedricas y diagramas
prdcticos de los principales circuitos que se utilizan en instalaciones industriales eléctricas. Cada uno se divide en tres pasos:
Montaje de los médur;s que se utilizardn, conexiones de cableado y simulacién.

Después de la simulacién, el estudiante tendré que responder a un formulario de evaluacién relacionado con el
experimento para desbloquear el siguiente.
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TEMAS DE APRENDIZAJE

ARRANQUE Y CONTROL DEL MOTOR CON VFD

Con este kit, es posible realizar los siguientes experimentos:

* Arranque/paro sencillos

Ajuste del tiempo de aceleracién/desaceleracion
Experimento sencillo en modo jog

Modo Jog en funcionamiento en estado estacionario
Regulacién de velocidad de lazo cerrado (control PID)

Entorno de simulador inteligente con 5 experimentos con respecto al arranque y control de motores con la ayuda del
Controlador de Velocidad Variable (VFD), cada uno incluyendo breves menciones teéricas y diagramas prdcticos

de los prinalpales circuitos que se utilizan en instalaciones industriales eléctricas. Cada uno se divide en tres pasos:
Montaje de los médulos que se utilizarén, conexiones de cableado y simulacién.

Después de la simulacién, el estudiante tendrd que responder a un formulario de evaluacién relacionado con el
experimento para desbloquear el siguiente.
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REQUISITOS DEL SISTEMA

REQUISITOS MINIMOS

SISTEMA OPERATIVO

64-BIT WINDOWNS 10
VERSION DIRECTX

DIRECTX 11
PROCESADOR

INTEL i5 9400F OR AMD RYZEN 5 3600
MEMORIA

8GB
TARJETA GRAFICA

ALMACENAMIENTO
HDD (1GB)

REQUISITOS RECOMENDADOS

SISTEMA OPERATIVO
64-BIT WINDOWNS 10 PRO
VERSION DIRECTX
DIRECTX 12
PROCESADOR

INTEL i7 9700 OR AMD RYZEN 7 3700X
MEMORIA

16 GB
TARJETA GRAFICA
NVIDIA GTX 1050 Tl 4GB OR RX 550 4GB

ALMACENAMIENTO
HDD (1GB)
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